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1. ẋ = ax(t)

• x(t) = Ceat

2. ẋ = ax(t) + b

• xh(t) = Ceat

• xp(t) = − b
a

• x(t) = Ceat − b
a

3. ẋ = ax(t) + b0 + b1t

• xh(t) = Ceat

• xp(t) = − b1
a2 − b0

a − b1
a t

• x(t) = Ceat − b1
a2 − b0

a − b1
a t

4. ẋ = ax(t) + b0e
b1t

• xh(t) = Ceat

• xp(t) = b0
b1−aeb1t

• x(t) = Ceat + b0
b1−aeb1t

5. ẋ = ax(t) + b cos ωt

• xh(t) = Ceat

• xp(t) = − ab
a2−ω2 cos ωt− bω

a2+ω2 sin ωt

• x(t) = Ceat − ab
a2−ω2 cos ωt− bω

a2+ω2 sinωt

6. Variation der Konstanten Formel für ẋ = ax(t) + b(t)

• xh(t) = Ceat

• xp(t) = eat
∫

e−atb(t)dt

• x(t) = Ceat + eat
∫

e−atb(t)dt
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7. Anfangswertproblem für ẋ = ax(t) + b(t)

• x(t0) = x0

• xp(t) = eat
∫

e−atb(t)dt

• x(t) = (x0 − xp(t0))ea(t−t0) + xp(t)

8. ẋ = a(t)x(t)

• x(t) = CeA(t) wobei A(t) =
∫ t
t0

a(s)ds

9. ẋ = a(t)x(t) + b(t)

• xp(t) = eA(t)
∫ t
t0

eA(s)b(s)ds

• x(t) = CeA(t) + eA(t)
∫ t
t0

eA(s)b(s)ds

10. Verhulstgleichung ẋ = (a− bx(t))x(t)

• x(t) = aCeat

1+bCeat

• Mit der Anfangsbedingung x(t0) = x0 folgt x(t) = ax0

bx0+(a−bx0)e−a(t−t0)

11. ẍ + aẋ(t) + bx(t) = 0

• x(t) = C1e
λ1t + C2e

λ2t

• λ2 + aλ + b = 0 hat im Allgemeinen zwei verschieden Lösungen
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